XMP 6 PM & XMP 12 PM

CONTACTEURS MANOMETRIQUES
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XMP 6 PM & XMP 12 PM

Contacteurs manomeétriques

Caractéristiques générales Courbes de fonctionnement
Les contacteurs manométriques CM6 et CM12 a écart réglable sont des CM6 cM12
pressostats utilisables comme télécommandes relayées, ou bien sur un gaf bar
circuit de puissance avec une intensité de 10 A maxi. / 4 12 / L/
lls controlent la pression d'air ou d'eau, maxi 6 bars (CM6) et 12 bars | 5 J/ g 10 1// v
(CM12) et permettent de démarrer et d'arréter une électropompe a des . 4 2//
pressions réglées entre 2 seuils d’enclenchement (marche) et de 8 P4
déclenchement (arrét). 3 6 D4 i
// |,/ i
s = _gu . 2 A/ 4 A
Caractéristiques techniques N % N1%e
* Température maxi : liquide jusqu’a + 70°C - ambiante jusqu’a + 70°C. ! ! 15 1]
. Flkfides controlés : a_ir, eau douce, eau de mer. 0 02 1182 3 4 48 6 bar 08 2364 6 8 10103 bar
* Fréquence de fonctionnement : 600 manceuvres/heure.
¢ Puissance maxi : 3 kW en triphasé 400 V - 1,5 kW en monophasé 230 V. 1 : écarts minimaux - 2 : écarts maximaux

¢ Intensité maxi : 10 A.

* Raccordement hydraulique : F 1/4" sur Bipolaire - F 1/2" sur Tripolaire.
¢ Limite maxi de déclenchement : 6 bars (CM6) - 12 bars (CM12).

e Ecart mini : 0,6 bar (CM6) - 1 bar (CM12).

* Réglage usine : 2/3,5 bars (CM6) - 4/6 bars (CM12).

Dimensions Branchements électriques

¢ Fonction des contacts :
Les contacts 1-2, 3-4, 5-6 se ferment
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I’écrou A pour obtenir le point haut E &= g
(pression de déclenchement) et sur < OB O
T — Bornier du moteur

I"écrou B pour régler le point bas e monophase
(pression d’enclenchement).
¢ Utilisation d’un des trois contacts XMP en télécommande :

* Visser I"écrou A pour augmenter la L. . i
P 9 Exemple : en série avec la bobine d'un contacteur.

valeurdelapressiondedéclenchement
qui se visualise sur le repére C.

Alimentation Tension bobine
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e Visser |'écrou B pour diminuer la
valeur de la pression d’enclenchement
(augmente 'écart).
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